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項　目 内　容
各ユニット寸法図を参照。
各ユニット寸法図を参照。
各ユニット寸法図を参照。
15mm　※1
各ユニット寸法図を参照。
各ユニット寸法図を参照。
搬送速度15：最大50ｋｇ
搬送速度35、40：最大30ｋｇ
樹脂コンテナ・ダンボール箱
PR-HD-48-□18-8ZSAY
PR-AD-48-□86-□□ZSAY
600mm
電着塗装（黒色5分艶）一部は3価ユニクロメッキ
一般的な室内環境
0～40℃（凍結の無き事）
35～85％RH　以下（結露の無き事）
腐食性ガスの無き事
0.5G以下
DC24V
詳細は弊社取扱い説明書を参照。
10ｍA以下
NPN
NO（ノーマリーオープン）
30ｍA以下
1V以下

製品寸法

リード線長さ 
表面処理・塗装 
使用場所 
周囲温度 
周囲湿度 
雰囲気 
振動 
使用電源 
ドライバーカード 

近接センサ

ローラ型式

昇降ストローク
製品質量
搬送速度
ワーク重量

搬送物

機幅
機長
機高

昇降
搬送

消費電流
出力形態
動作形態
開閉電流
残留電圧

PDU90　製品仕様

PDU90　搬送ベルトユニット

※1　昇降ストロークはコンベヤ搬送面上側に10mm、搬送面下側に5mmが
　　  推奨寸法になります。
　　  搬送速度はPULSEROLLER  SENERGYカタログをご参照ください。
※ローラコンベヤ 75Ｐ用の詳細寸法は別途お問い合わせください。

（L） （R）



3

項　目 内　容
PDU90-W36L40-2A1PJH□-□□
約17kg
PR-HD-48-318-8ZSAY
PR-AD-48-286-15・35・45ZSAY
（L）1箇所、（R）2箇所
最大3個※

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大３個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。

※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大４個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

条数

【ベルトユニットが取付く位置】

2A

製品仕様

製品仕様

3Z

2A 3A 4Z

【ベルトユニットが付かない位置】

位置・組合せ

400mm～410mm

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W36L40-2A1PJH□-□□

ベルトピッチ205 8181
【80.2】

【80.2】 【80.2】

【
77
.1
】

【
18
1.
8】

【
19
6.
8】

【ベルトピッチ306.6】

【80.2】

【
77
.1
】

【
18
1.
8】

【
19
6.
8】

【ベルトピッチ206.6】

367 3835

機幅：440

機
長：
38
8

昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

32.1 32.1

10
4.
7

67
.1

166.3

0.7
359.4（下限位置）

27.9

上
限
位
置：
18
6.
8

4
359.4（上限位置）

24.6

下
限
位
置：
17
1.
8

23.7 80P×4=320 44.3

下限検出用近接センサ

上限検出用近接センサ
昇降用PULSEROLLER

銘板シール
搬送用PULSEROLLER

331.217.9 17.9

19
35
0

19取付穴 4-M8P1.25

底面寸法図

底面寸法図

46735 38

機幅：540

機
長：
48
8

ベルトピッチ305  8181昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

266.3 32.132.1

10
4.
7
67
.1

0.7

459.4（下限位置）

27.9

上
限
位
置：
18
6.
8

4
459.4（上限位置）

24.6

44.323.7

下
限
位
置：
17
1.
8

90 9080P×3=240　

銘板シール
搬送用PULSEROLLER 昇降用PULSEROLLER

下限検出用近接センサ

上限検出用近接センサ

431.2 17.917.9

19
45
0

19取付穴 4-M8P1.25

PDU90-W36L40- 2 A 1PJH□-□□

項　目 内　容
PDU90-W46L50-2A1PJH□-□□
約21kg
PR-HD-48-418-8ZSAY
PR-AD-48-386-15・35・45ZSAY
（L）2箇所、（R）2箇所
最大4個※

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。

【ベルトユニットが取付く位置】 【ベルトユニットが付かない位置】

500mm～510mm

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W46L50-2A1PJH□-□□

条数 位置・組合せ
PDU90-W46L50- 2 A 1PJH□-□□

9

9



4

2A 3A 4A

2A 3A 4A

ベルトピッチ405 8181

機
長：
58
8

567 3835

機幅：640

昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

366.3 32.132.1

67
.1

10
4.
7

0.7
559.4（下限位置）

27.9

上
限
位
置：
18
6.
8【
19
6.
8】

4
559.4（上限位置）

24.6

23.7 93 9380P×3=240 94 44.3

下
限
位
置：
17
1.
8【
18
1.
8】

銘板シール
上限検出用近接センサ 下限検出用近接センサ

搬送用PULSEROLLER

昇降用PULSEROLLER

531.2 17.917.9

19
55
0

19取付穴 4-M8P1.25

66735 38

機幅：740

機
長：
48
8

ベルトピッチ505 8181

昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

466.3 32.132.1

67
.1

10
4.
7

0.7 27.9
459.4（下限位置）

上
限
位
置：
18
6.
8【
19
6.
8】

4
459.4（上限位置）

24.6

80P×3=240 9090 44.323.7

下
限
位
置：
17
1.
8【
18
1.
8】

銘板シール
搬送用PULSEROLLER 昇降用PULSEROLLER

上限検出用近接センサ

下限検出用近接センサ

631.2 17.917.9

19
45
0

19取付穴  4-M8P1.25

項　目 内　容
PDU90-W66L50-2A1PJH□-□□
約23kg
PR-HD-48-618-8ZSAY
PR-AD-48-586-15・35・45ZSAY
（L）3箇所、（R）3箇所
最大4個※
500mm～510mm

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。

【ベルトユニットが取付く位置】 【ベルトユニットが付かない位置】

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W66L50-2A1PJH□-□□

項　目 内　容
PDU90-W56L60-2A1PJH□-□□
約26kg
PR-HD-48-518-8ZSAY
PR-AD-48-486-15・35・45ZSAY
（L）2箇所、（R）3箇所
最大4個※
600mm～610mm

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。

【ベルトユニットが取付く位置】 【ベルトユニットが付かない位置】

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W56L60-2A1PJH□-□□

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大４個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大４個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

条数 位置・組合せ
PDU90-W56L60- 2 A 1PJH□-□□

条数 位置・組合せ
PDU90-W66L50- 2 A 1PJH□-□□

底面寸法図

底面寸法図

【80.2】 【80.2】【ベルトピッチ406.6】

【80.2】 【80.2】【ベルトピッチ506.6】

【
77
.1
】

【
77
.1
】

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。

※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

製品仕様

製品仕様

9

9



5

項　目 内　容
PDU90-W66L70-2A1PJH□-□□
約29kg
PR-HD-48-618-8ZSAY
PR-AD-48-586-15・35・45ZSAY
（L）3箇所、（R）3箇所
最大4個※
700mm～710mm

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。

【ベルトユニットが取付く位置】

2A 3A 4A

【ベルトユニットが付かない位置】

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W66L70-2A1PJH□-□□

ベルトピッチ50581 81

ベルトピッチ605

32.1 566.3 32.1

67
.1

10
4.
7

81 81

667 3835

機幅：740

機
長：
68
8

昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

466.3 32.132.1

67
.1

10
4.
7

0.7 27.9

659.4（下限位置）4
659.4（上限位置）

24.6

80P×3=240 95P×3=2859523.7 44.3

銘板シール
上限検出用近接センサ

昇降用PULSEROLLER

搬送用PULSEROLLER

631.2 17.917.9

19
65
0

19取付穴 4-M8-P1.25

項　目 内　容
PDU90-W76L60-2A1PJH□-□□
約29kg
PR-HD-48-718-8ZSAY
PR-AD-48-686-15・35・45ZSAY
（L）3箇所、（R）4箇所
最大4個※
600mm～610mm

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。
※搬送用PULSEROLLER速度15のみ、速度35、45は2個。

【ベルトユニットが取付く位置】 【ベルトユニットが付かない位置】

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W76L60-2A1PJH□-□□

上
限
位
置：
18
6.
8【
19
6.
8】

下
限
位
置：
17
1.
8【
18
1.
8】

下限検出用近接センサ

銘板シール
上限検出用近接センサ

昇降用PULSEROLLER

搬送用PULSEROLLER

取付穴 4-M8-P1.25

24.64
0.7
23.7 93 939480P×3=240

27.9
44.3

下限検出用近接センサ

2A 3A 4A

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大４個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大４個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

底面寸法図

条数 位置・組合せ
PDU90-W66L70- 2 A 1PJH□-□□

条数 位置・組合せ
PDU90-W76L60- 2 A 1PJH□-□□

559.4（上限位置）
559.4（下限位置）

底面寸法図

機幅：840

機
長：
58
8

76735 38

17.9 17.9

19
55
0

19

731.2

上
限
位
置：
18
6.
8【
19
6.
8】

下
限
位
置：
17
1.
8【
18
1.
8】

【80.2】 【80.2】【ベルトピッチ506.6】

【80.2】 【80.2】【ベルトピッチ606.6】

【
77
.1
】

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。

※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

【
77
.1
】

製品仕様

製品仕様

9

9



6

2A 3A 4A

項　目 内　容
PDU90-W86L70-2A1PJH□-□□
約32kg
PR-HD-48-818-8ZSAY
PR-AD-48-786-15・35・45ZSAY
（L）4箇所、（R）4箇所
最大4個※
700mm～710mm

※下記のベルトユニット取付位置一覧の寸法につきましては
　別途お問い合わせください。

【ベルトユニットが取付く位置】 【ベルトユニットが付かない位置】

型式
質量
昇降用PULSEROLLER 
搬送用PULSEROLLER 
ベルトユニット取付位置 
ベルトユニット取付個数
コンベヤフレーム間

PDU90-W86L70-2A1PJH□-□□

製品の取付けについて

本製品はオプションの製品取付用ブラケット又はお客様でご用意していただくブラケットを使用してローラーコンベヤに取付けます。

※リード線を左側に見た場合。
※ベルトユニット取付最大数はPDU90型式表示　　搬送速度に
　より変わります。
　搬送速度15・・・ベルトユニット取付数最大４個迄。
　搬送速度35、40・・・ベルトユニット取付数２個。

条数 位置・組合せ
PDU90-W86L70- 2 A 1PJH□-□□

底面寸法図

機幅：940

機
長：
68
8

8181

32.1 666.3 32.1

67
.1

10
4.
7

ベルトピッチ：705

86735 38

17.9 831.2 17.9

19
19

65
0

昇
降
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

搬
送
用
P
U
LS
E
R
O
LL
E
Rリ
ード
線

取付穴 4-M8-P1.25

659.4（下限位置）
659.4（上限位置）

80P×3=240 95P×3=28595

銘板シール

昇降用PULSEROLLER

搬送用PULSEROLLER

上
限
位
置：
18
6.
8【
19
6.
8】

下
限
位
置：
17
1.
8【
18
1.
8】

下限検出用近接センサ

0.7
4

23.7

27.9
24.6

44.3

上限検出用近接センサ

【
77
.1
】

※【 】内の寸法はローラ径φ57/60.5用寸法です。
※上記寸法図はローラコンベヤ１００P用です。
　ローラコンベヤ ７５Ｐ用、９０Ｐ用の寸法図/仕様内容は別途お問合せください。

【80.2】 【80.2】【ベルトピッチ706.6】

製品仕様

9
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